Technikum w Zespole Szkét im. Armii Krajowej
Obwodu ,Gtuszec” - Grojec
w Grojcu

Wymagania edukacyjne
na poszczegodlne oceny szkolne z przedmiotu:

podstawy sterowania i regulacji maszyn

Podstawa prawna

. Ustawa z dnia 7 wrze$nia 1991 r. o systemie o$wiaty (tekst jednolity: Dz.U. z 2024 r., poz.
750) - Rozdziat 3a

2. Ustawa z dnia 14 grudnia 2016 r. Prawo oswiatowe (Dz.U.2023 p0z.900)
3. Rozporzadzenie Ministra Edukacji Narodowej z dnia 22 lutego 2019 r. w sprawie oceniania,

klasyfikowana i promowania uczniéw i stuchaczy w szkotach publicznych (tekst jedn.: Dz.U.
22023 ., poz. 2572)
. Statut Technikum w Zespole Szkét im. Armii Krajowej Obwodu “Gtuszec” - Gréjec w Grdjcu.

. Program nauczania dla zawodu Technik Spedytor 333108



Efekty ksztatcenia

Kryteria weryfikacji

Uczen:

Uczen:

7) opisuje uklady elektrotechniki, elektroniki
i automatyki

1) rozréznia wielkosci elektryczne i ich jednostki
2) rozroznia zrédla i rodzaje pradu elektrycznego
3) rozréznia podstawowe elementy obwodéw
elektrycznych oraz ukladéw elektronicznych

4) stosuje prawo Ohma, prawa Kirchhoffa do
obliczania prostych obwodow pradu statego

5) rozréznia podstawowe elementy uktadéw
automatyki przemystowej

6) rozroznia rodzaje maszyn elektrycznych

8) opisuje uktady mechatroniczne

1) rozréznia elementy struktury uktadu
mechatronicznego konwencjonalnego

2) okreSla wspotzalezno$ci pomiedzy elementami
struktury uktadu mechatronicznego
konwencjonalnego

3) rozroznia uklady wykonawcze urzadzen
mechatronicznych

4) rozroznia sensory stosowane w ukladach
mechatronicznych konwencjonalnych

5) rozréznia elementy ukladéw sterowania
stosowane w uktadach mechatronicznych
konwencjonalnych

6) okresla dziatanie uktadow sterowania
stosowanych w ukladach mechatronicznych
konwencjonalnych

7) rozréznia uklady zasilania stosowane

w uktadach mechatronicznych konwencjonalnych
8) rozréznia uklady manipulacyjne i systemy
zrobotyzowane

9) wskazuje zastosowanie uktadéw
manipulacyjnych i systeméw zrobotyzowanych
10) okresla zasady bezpiecznego uzytkowania
uktadéw manipulacyjnych i systemow
zrobotyzowanych




Wymagania edukacyjne na poszczegdlne oceny szkolne w klasie piatej

Stopien dopuszczajacy uczen potrafi:

- wskazac sposoby i przyklady automatyzacji proceséw obrébczych
- rozrozni¢ elementy ukladow sterowania stosowane w ukladach mechatronicznych

Stopien dostateczny uczen potrafi:

- to co na ocene dopuszczajaca;
- rozroznia zrodla i rodzaje pradu elektrycznego
- rozroznia podstawowe elementy uktadéw automatyki przemystowej

Stopien dobry uczen potrafi:

- to co na ocene dopuszczajacq i dostateczna;
- omoOwiC automatyzacje obrébki cieplnej;
- omoéwic automatyzacje montazu;

Stopien bardzo dobry uczen potrafi:

- to co na ocene dopuszczajaca, dostateczng i dobra;
- opisac zastosowanie czujnikow potozenia;
- opisac zastosowanie czujnikow obecnosci;

Stopien celujacy uczen potrafi:

- to co na ocene dopuszczajgca, dostateczng, dobrg i bardzo dobra;
- omoéwic zasade dzialania i zastosowanie sterownikow PLC;
- omoéwic zastosowanie telemanipulatoréw;






